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Calisma seklimizle farkhyiz!

HAKKIMIZDA

2014 yilinda Kayseri’de Nes Yazilim Sanayi ve Ticaret
Ltd. Sti olarak elektronik kart tasarimi ve gomduli
yazihm konusunda calismalarimiza bagladik. Sirket
Merkezimiz Erciyes Teknopark biinyesinde faaliyetlerini
ylritmektedir. Ayni zamanda Kayseri OSB bdlgesinde
faaliyet gosteren firmalara daha iyi hizmet verebilmek
icin Agag Isleri bolgesinde, firma ortagimiz olan
elektronik kart tamiri ve kompanent satis konularina
faaliyet goésteren Name Elektronik firmasi ile ayni ¢ati
altinda AR-GE merkezimiz bulunmaktadir. Aksaray
ilinde ise irtibat bliromuz mevcuttur.

Faaliyetlerimizi 13 yillik AR-GE ve piyasa tecribesine
sahip konusunda uzman kadromuzla profesyonel bir
sekilde gergeklestirmekteyiz.

Once sizi dinliyor, isteginiz dogrultusunda firmanizin
ihtiyaci olan dogru ¢6ziimi uygun maliyetle sunuyoruz.

Zamaninizin degerli oldugunun farkindayiz ve soéz
verdigimiz zamanda isimize baslyor, galismamiz igin
gerekli olan tum bilgi, belge ve ekipmanlari proje
hazirhk asamasinda sizden temin ediyor, gereksiz
zaman kayiplarini énliiyor ve s6z verdigimiz zamanda
Urlinlerinizi teslim ediyoruz. Yaptigimiz iglerin arkasinda
duruyor, teslimat agsamasinda gerekli tim teknik
dokiimanlari, kullanim kilavuzlari v.b. evraklari size
teslim ediyor, tim sorularinizi yanithiyor, satis sonrasi
teknik destegimizi 7/24 devam ettiriyor, gerektiginde
midahale ederek magdur olmanizi 6nliiyor ve mutlu
musteriler icin caligiyoruz.

Biliyoruz ki basari; sadece yapilan isi uygun maliyetli,
kaliteli ve zamaninda teslim edilmesinde dedil, hakkiyla
yapilan is sonucu memnun musterilerimizin bizi tavsiye
etmesindedir.

www.hesyazilim.com
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BAMSIZ OO0

4Q.DC.DRV.200S

Temizlik Araglar

ACIKLAMA

«  NesDrive Bamsi_200S kontrol tinitesi, bir DC motoru 60V ve 50A’e kadar agik gevrim ¢alisabilmektedir.
- Analog Joystick , 5K POT, O-5V, O-10V ile referans verilebilmekte ve PC (RS232) lizerinden cesitli

parametreler okunabilir ve yazilabilir.

«  Kontrolér, Acik D6ngli modunda gelismis hareket kontrol algoritmalarini gergeklestirmek igin yliksek

performansli bir yapiya sahiptir.

«  NesDriver in parametre yazilimi'ni indirerek sdirtict lzerindeki parametreler degistirilebilir.

Uriin Kodu

4Q.DC.DRV.200S

Ornek Uygulama

Mekik (Shuttle)

Motor Tipi DC Brushed (Firgali)
Nom. Volt. Aralik [VDC] 24/48

Akim [A]\ h 15/30/50

Kontrol Tipi Agik Cevrim (Open - Loop)

Haberlesme

Rs232

Frenleme Rejeneratif
Maksimum Voltaj 60vdc
Kanal Sayisi 1
Dogru Alkum (Direct Current) Acik Déngli Calisma. Kiicik boyutlaryla Yén ileri / Geri
etkileyici performans goésterir. PID akim kontrol denetim mekanizmasiyla
motora yetkilendirilen disinda akim vermez. Rejeneratifbatarya sarjve PC Kanal Basina Maksimum Akim 195A
parametre esnekligine sahip yazilim ile bircok uygulama igin vazgecilmez
bir Grindir. Kanal Bagina Surekli Akim 50A
ACIK Direng (mOhm) <5
UYGULAMALAR RS232 Evet
Endiistriyel Otomasyon CANbus Hayir
Fan ve Pompa Kontrolii Rejeneratif Frenleme Evet
A Egvingler Max Analog Girig 1
Kisisel Ulasim =
Otomatik Gidamlui Araclar Max Dijital Girig 3
Karasal ve Sualti Robotik Tasitlar Dijital Cikislar 1
Otomatik Makineler ERcader Hayir
Mekik (Shuttle) Raf Sistemleri
Boyutlar 149 x 90,5 x 40
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BAMSI 50 ooy

NesDrive Bamsi__250 kontrol lnitesi, bir DC motoru 80V ve 50A’e kadar agik veya kapali cevrim olarak
4Q'DC DRV.250S-E strmek icin, bir RC radyo, Analog Joystick, PC (RS232) lzerinden alinan komutlar, ylksek akim ve
voltgj cikisina déndstlrmek lzere tasarlanmustir.

«  CAN veriyolunu kullanarak, 120 adete kadar kontrolci aga baglanabilir.

- Kontrolr, Agik Déngui veya Kapali Déngl (Hiz veya Konum) modlarinda gelismis hareket kontrol
algoritmalarnini gergeklestirmek igin yliksek performansli bir 32-bit mikrobilgisayar ve enkoder
girislerine sahiptir.

«  Bamsi250 birkag Analog, Darbe ve Dijital | / O’ya sahiptir; bu komutlar, komut veya geri besleme
girisleri, limit anahtarlan veya baska birgcok islev olarak yeniden ylklenebilir. Glvenilir ve guvenli
calismayi saglamak icin kontrolére birgok guivenlik ézelligi eklenmistir.

«  NesDriver ‘in parametre yazimr'ni indirerek surdict lzerindeki parametreler degistirilebilir.

Kapal - Agik Dngti Calisma. Sirekli ENCODER takibi yaparak motor
milinin biitlin hareketlerini yonetir. PID ile akim kontrolli yaparak motoru
dogru ve tam denetimde tutar. Rejeneratif akii sarj 6zelligi ve PC yazilim
ile parametre esnekligi saglamaktadir. Egimli ylizeylerde makinenin ileri
veya geri kaymasini engeller.

UYGULAMALAR

Endustriyel Otomasyon

Fan ve Pompa Kontroli

Ving & Vingler

Kisisel Ulasim

Otomatik Gudimli Araglar
Karasal ve Sualti Robotik Tasitlar
Otomatik Makineler

Mekik (Shuttle) Raf Sistemleri
Temizlik Araglari

Uriin Kodu

4Q.DC.DRV.250S-E

Ornek Uygulama

Mekik (Shuttle)

Motor Tipi DC Brushed (Firgali)
Nom. Volt. Aralik [VDC] 24/48

Alkim [A]\ h 15/30/50
Kontrol Tipi Agik - Kapali Cevrim (Open - Close Loop)
Haberlesme CanBus/ModBus/Rs232
Frenleme Rejeneratif
Maksimum Voltaj 80VDC

Kanal Sayisi 1

Yén ileri / Geri
Kanal Bagina Maksimum Akim 195A

Kanal Bagina Sirekli Akim 50A

ACIK Direng (mOhm) <3

RS232 Evet
CANbus Evet
Rejeneratif Frenleme Evet

Max Analog Girig 2

Max Analog Cikis 1

Max Dijital Girig 8

Dijital Cikislar 2

Encoder Evet
Boyutlar 200 x 116,51 x 53 mm
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4Q.DC.DRV.300S

Dogru Akim (Direct Current) Agik Déngti Calisma Yiksek akimh motorlarin
kontroliinde sayili Urlinlerdendir. PID ile akim kontrolli yaparak motoru
dogru ve tam denetimde tutar. Rejeneratif akii sarj 6zelligi ve PC yazilim
ile parametre esnekligi saglamaktadir.

UYGULAMALAR

Endustriyel Otomasyon

Fan ve Pompa Kontrolti

Ving & Vingler

Kisisel Ulasim

Otomatik Gudimli Araglar
Karasal ve Sualti Robotik Tasitlar
Otomatik Makineler

Mekik (Shuttle) Raf Sistemleri
Temizlik Araglari

www.nesyazilim.com
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ACIKLAMA

NesDrive Bamsi_300 kontrol lnitesi, bir DC motoru 80V ve 300A’ya kadar stirmek icin, bir RC radyo,
Analog Joystick, PC (RS232) lizerinden alinan komutlari, ylksek akim ve voltaj gikisina déndistirmek
lizere tasarlanmustir.

«  CAN veriyolunu kullanarak, 120 adete kadar kontrolci aga baglanabilir.

- Kontrolr, Agik Déngli veya Kapali Déngl (Hiz veya Konum) modlarinda gelismis hareket kontrol
algoritmalarnini gergeklestirmek igin yliksek performansli bir 32-bit mikrobilgisayar ve enkoder
girislerine sahiptir.

- Bamsi300 birkag Analog, Darbe ve Dijjital | / O’ya sahiptir; bu komutlar, komut veya geri besleme
girisleri, limit anahtarlan veya baska birgcok islev olarak yeniden ylklenebilir. Glvenilir ve guivenli
calismayi saglamak icin kontrolére birgok guivenlik ézelligi eklenmistir.

«  NesDriver ‘in parametre yaziimr'ni indirerek surdict lzerindeki parametreler degistirilebilir.

Uriin Kodu

4Q.DC.DRV.300S

Ornek Uygulama

Transpalet/Lift

Motor Tipi DC Brushed (Firgal)
Nom. Volt. Aralik [VDC] 24/48

Alkim [A]\ h 140/180/300
Kontrol Tipi Agik Cevrim (Open - Loop)

Haberlesme

CanBus/ModBus/Rs232

Frenleme Rejeneratif
Maksimum Voltaj 80VDC
Kanal Sayisi 1

Yén ileri / Geri
Kanal Bagina Maksimum Akim 900A
Kanal Bagina Sirekli Akim 298A
ACIK Direng (mOhm) 0,3
RS232 Evet
CANbus Evet
Rejeneratif Frenleme Evet
Max Analog Girig 2

Max Analog Cikis 1

Max Dijital Girig 2
Dijital Cikislar 8
Encoder Evet
Boyutlar 210 x 156 x 55 mm
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4Q.BDC.DRV.250S

kontroll yaparak motoru dogru ve tam denetimde tutar. Rejeneratif akii
sarj 6zelligi ve PC yazilim ile parametre esnekligi saglamaktadir.

UYGULAMALAR

Elektrikli Bisiklet
Makine Kontroll

Karasal ve Sualti Robotik Tasitlar

Otomatik GldUmli Araglar
Polis ve Askeri Robotlar

Tehlikeli Madde Tasima Robotlar

Endustriyel Kontroller
Hidrolik Pompalar Kontrolu
Golf Arabalari

Temizlik Araglar

www.nesyazilim.com
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ACIKLAMA

«  NesDrive Tulpar_250 kontrol (nitesi, firgasiz bir DC motoru 80V ve 75A'e kadar sdrdlrebilen yliksek
akim ézellikli bir motor denetleyicisidir. Kontrol lnitesi, Alan Yonelimli Kontrol (FOC) / Vektér kontrol,
Trapezoidal veya Sinusoidal modunda ¢alisabilir.

«  Motor agik veya kapall déngii hiz modunda, pozisyon modunda veya tork modunda ¢alistirilabilir.
Tulpar_250, birAnalog ve komut veya geri besleme girisi, limit anahtarlarn veya diger birgok fonksiyon
olarak yeniden kaybolan birkag Dijital ve Darbe | / O’ya sahiptir.

. Tulpar_250, bir RC radyodan, Analog potansiyometreden, kablosuz modemden veya
mikrobilgisayardan alinan komutlarn kabul eder. CAN veriyolu kullanilarak 120 kontrolér aga
baglanabilir.

«  NesDriver in parametre yaziimr'ni indirerek surdict lzerindeki parametreler degistirilebilir.

Firgasiz Dogru Akim (Brushless Direct Current) Kapali Cevrim Dongi, UAV
Cekirdeksiz motor ,(FOC) Metodu motor stirme Teknolojisi ve PID ile akim

Uriin Kodu 4Q.BDC.DRV.250S Sensorsiz (FOC) Vektor Kontol Evet
Ornek Uygulama Golf Arabalari Kapali Cevrim Kontrol Evet
Motor Tipi DC Brushless (Firgasiz) Agik Cevrim Kontrol Evet

Nom. Volt. Aralk [VDC] 24/48 Kontrol Dénglsi (ms) 1

Akim [A]\ h 25/50/75 Analog Kontrol Evet
Kontrol Tipi A(::: ;nK_agg:eﬁi‘g;')" RC Darbe Kontrol Evet
Haberlesme CanBt:zssle;;dBus/ Max Analog Girig 4
Frenleme Rejeneratif Max Analog Cikig 1
Maksimum Voltaj 80VDC Max Dijital Girig 6
Maksimum Sirekli Akim 25A/50A/75A Dijital Cikiglar 4
@33,'2,?{ bizrel Sy ileri / Geri Dijital Cikislar Evet
Mosfet Akim Kapasitesi 150A Dijital Cikiglar Evet
Mosfet RDS (mOhm) 2,5 Sogutucu Sicalik Sensori Evet
RS232 Evet Motor Sicaklik Senséri Evet
CANbus Evet Batarya Sicaklik Senséri Evet
Rejeneratif Frenleme Evet Dinamik Sogutma Smart Fan
Frenleme Direnci Cikigl Evet Statik Sogutma Aliiminyum Plaka
Akim Koruma (Tork Kontrol) Evet Boyutlar 200 x 116,51 x 53 mm
Sensorll (HALL) Trapezoidal Evet

Kontrol
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TULPAR550

4Q.BDC.DRV.350S ACIKLAMA

«  NesDrive Tulpar_350 kontrol Unitesi, fircasiz bir DC motoru 80V ve 350Aa kadar sdrdlrebilen ylksek
akim &zellikli birmotor denetleyicisidir.

- Kontrol Unitesi, Alan Yénelimli Kontrol (FOC) / Vektdr kontrol, Trapezoidal veya Sinusoidal modunda
calisabilir.

«  Kontrolér, sensérstiz. motorlari FOC modda c¢alistirabilir. Motor acik veya kapali déngu hiz. modunda,
pozisyon modunda veya tork modunda ¢alistirilabilir.Tulpar_350, birAnalog ve komut veya geri besleme
girisi, limit anahtarlar veya diger birgok fonksiyon olarak yeniden kaybolan birkac Dijital ve Darbe
I/O’ya sahiptir. Tulpar_350, bir RC radyodan, Analog potansiyometreden, kablosuz modemden veya
mikrobilgisayardan alinan komutlari kabul eder. CAN veriyolu kullanilarak 120 kontroléraga baglanabilir.

«  Kontrolctintin calismasi, Temel Dil komut dosyalarn kullanilarak kapsamli bir sekilde otomatiklestirilebilir
ve Ozellestirilebilir. Kontrolor, NesDrive ‘rin yeni isletim yazilimlarini indirerek en yeni ézelliklere sahip
alanda yeniden programlanabilir.

Uriin Kodu 4Q.BDC.DRV.3508

Ornek Uygulama Golf Arabalari

Motor Tipi DC Brushless (Firgasiz)

Nom. Volt. Aralik [VDC] 24/48/80

Akim [A]\ h 180/240/350

Kontrol Tipi Agik - Kapali Gevrim (Open-Close Loop)
Haberlesme CanBus/ModBus/Rs232
Frenleme Rejeneratif

Boyutlar 240 x180 x 70 mm

UYGULAMALAR

Firgasiz DC: BLDC,FOC \ Vektor (Open and Close) Agik ve kapali déngi Makine Kontrolii
Kontrol. PID ile akim kontrolii yaparak motoru dogru ve tam denetimde Karasal ve Sualti Robotik Tagitlar
tutar. Rejeneratif akii sarj 6zelligi ve PC yazilim ile parametre esneklidi ile

tam yonetim saglamaktadir. QromatESHCHIpILcick

Polis ve Askeri Robotlar

Tehlikeli Madde Tasima Robotlari
Enddstriyel Kontroller

Hidrolik pompalar kontrolti

Golf Arabalari

Temizlik Araglarn
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Merkez

Erciyes Universitesi Teknoloji Gelistirme Merkezi Yeni Mh.
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